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1. A gépjárműtechnikában alkalmazott belsőégésű motorok csoportosítása, rendszerezése a keverékképzés, szabályozás és gyújtás alapján.
2. A motorok teljesítményének számítása a motor fő méreteiből és fékpadi vizsgálat adataiból, a teljesítménynövelés lehetőségei. 

3. Belsőégésű motorok működése, körfolyamatai. Elméleti és valóságos körfolyamatok. Hatásfok fogalmak. 
4. A gépjárműtechnikában alkalmazott belsőégésű motorok fékezéses vizsgálata. Motorfékezési eljárások (stabil-, görgős fékpadok). 
5. Motor vizsgálatoknál mért és számolt jellemzők. Otto motor fordulatszám- és dízelmotor regulátoros jelleggörbéje.

6. Keverékképzés és égés Otto- és dízelmotorokban. Hajtóanyag-ellátó rendszerek felépítése, működése (dízel befecskendezés, benzinbefecskendezés, karburátorok). Égéstér-kialakítások.

7. A belsőégésű motorok szerkezeti felépítése, fő részei. A motorblokk, a hengerpersely, a hengerfej, forgattyús mechanizmus. Alkalmazott anyagok és hőigénybevételek. 
8. A töltetcsere folyamat vezérlése, vezérművek szerkezeti kialakítása, levegőellátó és kipufogó rendszerek (levegőszűrők, feltöltők, kipufogó dobok, változtatható szívócsőhossz).

9. Belsőégésű motorok kenése és hűtése. Kenőanyagok és a velük szemben támasztott követelmények. Motorhajtóanyagok, oktánszám, cetánszám, alternatív hajtóanyagok.
10. Járműenergetika. Járművek menetellenállásai, a járműmozgás differenciál egyenlete a vonóerőre és a motorteljesítményre vonatkozóan. A jármű végsebességének meghatározása.

11. Féklassulás, fékút, féktávolság. Hatósági előírások. Dobfék és tárcsafék. Mechanikus, hidraulikus és pneumatikus fékműködtető szerkezetek. Blokkolásgátlás.

12. Erőátviteli rendszerek. Tengelykapcsolók, sebességváltók, osztóművek, differenciálművek, összkerékhajtás, hidrosztatikus és villamos hajtás. 
13. Kerekes járművek kormányzása, kormányművek. Kerék beállítási szögek, futóművek beállítása és vizsgálata, kerék kiegyensúlyozás.
14. Futóművek, járószerkezetek, kerekek felfüggesztése, rugózás, lengéscsillapítás. Rugózó elemek és lengéscsillapítók szerkezeti kialakítása. A jó rugózás négy alapkövetelménye. 
15. Belsőégésű motorok káros anyag emissziója. A káros vegyületek fajtái és mérési módszerei. A káros anyag csökkentés lehetőségei. Katalizátor működése, szabályozása, típusok és szerkezeti kialakításaik.
16. A gépjármű villamosenergia-ellátása. Az akkumulátor, a generátor és a feszültségszabályozó együttes üzeme. Az elektromos önindító motor felépítése és működése. A hagyományos akkumulátoros gyújtóáramkör és az elektronikus gyújtásrendszerek felépítése, működése. A gyújtógyertya kialakítása.

17. Az Otto-motor benzin-levegő keverékének elektronikus szabályozása. Lambda (légfelesleg) szabályozókör elvi működése. Elektronikus benzinbefecskendezés megvalósítása. Dízel-motorok keverékképzésének elektronikus szabályozása. 

18. Földrajzi helyzetmeghatározás a járműközlekedésben: műholdas helyzet meghatározó rendszerek felépítése, működése. A helyzetmeghatározás elve, hibalehetőségek, csökkentésének lehetőségei.
19.  GPS alapú jármű navigáció, járműkövetés. Navigációs eszközök és térképek. Járműkövetési rendszerek működése. 

20. Gépjárművek környezetvédelmével kapcsolatos informatikai rendszerek, távfelügyeleti diagnosztikai rendszerek, központi diagnosztika.

21. Gépjárművek biztonsága, aktív (menetbiztonság, kényelmi biztonság, ergonómiai biztonság, észlelési biztonság) és passzív (külső, belső) biztonság fogalma, utas visszatartó (biztonsági öv, légzsák) rendszerek működése, borulásgátlás, menetdinamika szabályozás.
22. Gépjárművek hajtásláncába épített érzékelők típusai, funkciójuk és kialakításuk (nyomás, levegő tömegáram, kopogás, oxigén, fordulatszám, szöghelyzet,…).
23. Gépjárművek komfort rendszerében alkalmazott érzékelők, azok funkciója és kialakítása (perdület, hőmérséklet, nedvesség, eső, távolság,…).
24. Gépjárművek biztonsági rendszerében alkalmazott érzékelők, azok funkciója és kialakítása (követési távolság, fényszóróhelyzet, szervokormány, gyorsulás, ülésfoglaltság, perdület, dőlés,…).
25. Az elektronikus gyújtás feladata, fontosabb funkcionális egységei, működése és helye a motorirányítási rendszerben (a hagyományos transzformátoros – akkumulátoros - gyújtásból kiindulva). 

26. Benzinmotorok elektronikus irányító rendszerének működése és fontosabb funkcionális egységei. Fontosabb érzékelők, beavatkozók és motorvezérlő egységek.
27. Közös nyomócsöves dízelmotorok elektronikus irányító rendszerének működése, fontosabb funkcionális egységei. Fontosabb érzékelők, beavatkozók és motorvezérlő egységek.

28. Diesel motor SCR (Selective Catalytic Reduction) rendszer felépítése és működése. Az SCR rendszerhez alkalmazott AdBlue folyadék tárolásával és felhasználásával kapcsolatos alapvető követelmények. A Bosch DENOXTRONIC 2 (AdBlue folyadék) adagoló egység szerkezeti kialakítása és működése.

29. Számítógépes műszaki diagnosztika az üzemeltetésben (mesterséges intelligencia, szakértői rendszerek, célszámítógépek felépítése). Endoszkópos technológia.

30. Belsőégésű motor henger–dugattyú csoport vizsgálata. Vizsgálati módszerek, eljárások, alkalmazható műszerek összefoglaló ismertetése. 
31. Hidraulikus és pneumatikus munkaközegek főbb tulajdonságai és funkciói, energiaátvitel és üzemeltetés szempontjából.
32. Hidraulikus munkahengerek, hidromotorok szerkezeti kialakítása. A kettősműködésű hidraulikus munkahenger, valamint a hidromotor működését leíró differenciálegyenlet rendszer (magyarázó ábrával).
33. A hidraulikában leggyakrabban alkalmazott útirányító elemek (4/2, 4/3); áram és nyomásirányítók azok működtetése, vezérlése.  Jelképi jelölések. Terhelés függő és terhelés független sebességvezérlés.

34. A hidraulikában és pneumatikában alkalmazott arányos út, áram és nyomásirányítók, alkalmazási területei.
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